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Acik Kaynak Kodlu Araclar ile RGB Kamera
Kullanarak Gezgin Robot Projesi Olusturma
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Robotlar, diger teknolojik cihazlar gibi, insan hayatina fayda saglamak amaciyla bircok alanda kullanilmak-
tadir. Ozellikle dogal afetler ve askeri uygulamalar gibi kritik alanlarda robotlarin kullanimi giderek daha
6nemli hale gelmistir. Bu siireg, robotlarin gelistirilmesi ve belirli gérevleri bagariyla yerine getirmelerinin
saglanmasiyla baglamaktadir. Robotik sistemlerin gelistirilmesi sirasinda pek ¢ok platform ve yazilim ¢ercevesi
kullanilmakta olup, bu ¢alismada acik kaynak kodlu platform ve yazilimlar ele alinmistir. Calismada, gezgin
robotlar ile proje olusturma siirecinde bu a¢ik kaynak sistemlerin kullanimini uygulama 6rnekleriyle agik-
lamak amaciyla hem kara hem de hava robotlar: incelenmigtir. Deneysel ¢aligmalar sirasinda, acik kaynak
sistemler kullanilarak bir robotun engellerle dolu bir ortamda bagarili bir sekilde navigasyon gergeklestirdigi
gosterilmistir. Robot, RGB kamera ile ¢evresinden aldig: goriintiilerle engelleri tespit etmis ve hedef noktaya
ulagmistir. Calismada robot olarak acik kaynak yazilimlarini destekleyen TurtleBot kullanilmig, simiilasyon
ortamui olarak ise Gazebo tercih edilmistir. Bu arastirma, acik kaynak kodlu platformlarin gezgin robot uygu-
lamalarindaki roliine dair 6nemli bulgular sunmaktadir.
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