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OZET

Hyperloop teknolojisi yiiksek hizli kara tagimaciligi alaninda devrim yaratmayi hedefleyen yeni nesil bir
ulagim yontemi olarak karsimiza ¢ikmaktadir. Teknolojinin merkezinde vakumlu tiineller yer almaktadir.
Tiinellerin icerisindeki kapstiller ulasimi saglamaktadir. Yiiksek hizli demiryolu sistemlerinde sistem mimarisi
ve kontrol konusu her zaman gelistirilebilir bir baglik olarak karsimiza ¢ikmaktadir. Hyperloop teknolojinin
mevcut potansiyelini korumasi ve yeni bir ulagim ¢agini baglatabilme ihtimali oldukca yiiksektir. Bu nedenle
sisteme yo6nelik acik kaynak yazilim modellerinin gelistirilmesi; bu teknolojinin daha ileri bir seviyeye gitmesi
icin oldukga kritik 6neme sahiptir. Bu calismada model belirlenmis bir hyperloop araci i¢in yazilim sistemi
tasarim1 gergeklestirilmigtir. Onerilen yazilim modelinde ; giivenlik, enerji verimliligi, veri akisi, sensor en-
tegrasyonu, otonom kontrol mekanizmalar1 ve iletisim altyapisi basliklar1 ele almmuistir. Ayrica bu calisma
hyperloop teknolojisine genel bir bakis acis1 sunmaktadir. Hyperloop teknolojisinde manyetik levitasyon ve
tahrik kullanilir bu sayede cevre birimleri ile fiziksel temas ortadan kaldirilmigstir. Bu da kapsiiliin yiiksek hiz
seviyelerine ¢ctkmasini saglamaktadir. Yiksek hizli tren teknolojilerinde tepki siiresi ve sistem karmagikliginin
yénetilebilir olmasi i¢in yazilim mimarisi oldukga 6nemli bir rol oynamaktadir. Onerilen model “ara¢ gémiilii
yazilim1”ve “kontrol bilgisayar1 yazilimi”olarak ikiye ayrilmaktadir. Arag gémiilii yazilimi béliimiinde; Cevre-
sel izleme, Enerji yonetimi, Aktiiator (Eyleyici), Sensor, Navigasyon ve Haberlesme, Otonom kontrol birimleri
bulunmaktadir. Kontrol bilgisayar: yazilimi bolimiinde; Sistem kontroli akis, Arayiiz, Haberlesme birimleri
bulunmaktadir. Yazilim sistemi modeli tamamlandiktan sonra hyperloop teknolojisine ve gelecekte yapila-
bilecek sistem gelistirmelerine deginilerek galisma tamamlanmustir.
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